3. Kasowanie pilotow z pamieci

Nacisnij przycisk NAUKA i trzymaj:

Faza pierwsza: LED K2 zaswieci sie na okoto 4s

Faza druga: LED K2 zacznie migac¢izgasnie, co oznacza koniec kasowania.
Zwolnij przycisk NAUKA.

UWAGA!

1. Nalezy pamietac, ze kasowanie dotyczy catej zawarto$ci pamieci. Jezeli chcemy
usungc tylko jeden lub kilka pilotéw, to po procesie kasowania nalezy ponownie
wpisac do pamieci te, ktére majg byc¢ zachowane.

2. Kasowanie pilotéw nie powoduje zmian w trybie pracy odbiornika.

3. Odfgczenie napiecia zasilania nie powoduje utraty informacji o wpisanych pilotach
itrybie pracy odbiornika.

0Ogéblne warunki gwarancji.

1. Udzielamy dwuletniej gwarancji na produkowane przez siebie sterowniki. Gwarancja
obejmuje nieodptatng naprawe lub wymiane urzadzen niesprawnych z przyczyn zaleznych od
producenta.
2. Producenta zobowigzuje sie do naprawy gwarancyjnej w mozliwie najkrétszym
terminie, nie dtuzszym jednak niz 14 dni od daty dostarczenia urzadzenia do serwisu.

3. Gwarancja nie obejmuje szkody powstatej na skutek:

- uszkodzen mechanicznych

- uzytkowania niezgodnego z zaleceniami instrukcji lub przeznaczeniem urzadzenia

- zdarzeh losowych takich jak: pozar, zalanie, dziatanie czynnikéw chemicznych,
wytadowan atmosferycznychiinnych

- przerdbek lub napraw poza serwisem producenta.

4. OdeW|edZ|aInosc producenta wzgledem nabywcy ogranicza sie do wartosci
produktu i nie obejmuje szkdéd powstatych w wyniku jego uszkodzenia lub wadliwego
dziatania.
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Zestaw Radiowego Sterownika Uniwersalnego J-113

zawiera 2-kanatowy superreakcyjny odbiornik

radiowy i dwa piloty 2 klawiszowe W zestawie
wykorzystany jest kod zmienny KEELOQ®

firmy MICROCHIP TECHNOLOGY Inc. USA, "
zapewniajacy wysoki stopien bezpieczenstwa. ®
Kod zmienny charakteryzuje sie tym, Zze po kazdej *
transmisji nastepuje zmiana kodu w pilocie. Odbiornik

zna algorytm zmian kodu i po zdekodowaniu biezacej,

poprawnej transmisji, ustawia sie na kolejna. Od tej

chwili odbiornik nie reaguje na poprzedni kod, zatem

w sytuacjach przechwycenia kodu przez "intruza"

préba dostepu jest niemozliwa.

Ze wzgledu na szyfrowanie kodu, nie jest mozliwe réwniez wygenerowanie nastepnej
transmisji poprzez analize przechwyconego kodu. Kod zmienny nawet w sytuacji zgubienia
transmisji, czyli zatgczenie pilota poza zasiegiem odbiornika zachowuje sie inteligentnie.
Odbiornik zareaguje na transmisje z pilota jego kolejnego kodu i rozpozna go jako "swéj".
Dopiero w przypadku "zgubienia" kilkunastu transmisji, co najwyzej konieczne bedzie
dwukrotne przycisniecie klawisza pilota. Zasieg zestawow w terenie otwartym wynosi
100/300m. Jezeli pomiedzy odbiornikiem a nadajnikiem znajduje sie¢ przeszkoda, nalezy
przewidzie¢ zmniejszenie zasiegu pracy odpowiednio dla drewna i gipsu o 5-20%, cegty 20-
40% i betonu zbrojonego 0 40-80%.

Odbiornik:

Pojemnos¢ pamieci: 14 nadajnikow

Znamionowe napiecie zasilania: 12v DC

Dopuszczalne napiecie zasilania: 10-15vV DC

Liczba kanatow: 2

Pobor pradu: - spoczynkowy: 14mA
- maksymalny: 52mA

Czutos¢: -100dBm

Prad obcigzenia: - wyjécie przekaznikowe: 1A/30V DC
- wyjscie tranzystorowe: 1A/20V DC
Tryb pracy: mono lub bistabilny

Zakres regulacji czasu

dla trybu monostabilnego: ~1s - 4min. 20s
Temperaturowy zakres pracy: 0-40°C
Wymiary: 47/61/25 mm
Nadajnik:

Zasilanie: 12v DC
Bateria: MN21 lub 23A
Moc radiowa: <5mwW
Czestotliwosc: 433,92MHz
Wymiary: 29/61/14 mm
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Przeznaczenie elementow:

Dioda kontrolna zasilania (zielona ZAS) wskazuje doprowadzenie zasilania do odbiornika.
Dioda kontrola KANALU 1 (czerwona K1) sygnalizuje stan zataczenia przekaznika 1.

Dioda kontrola KANALU 2 (czerwona K2) sygnalizuje czynnosci programowania, a w czasie
pracy sygnalizuje stan zatgczenia przekaznika 2.

Przycisk NAUKA uruchamia procedury programowania.

ANTYSABOTAZ umozliwia podtgczenie urzadzenia do linii antysabotazowe;.
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Wyjscie S stosowane jest do podtaczenia sygnalizatora akustycznego, ktory krétkimi
sygnatami informuje czy przekaznik kanatu 1 jest zataczony czy wytaczony np. przy
otwarciu $ciezki dostepu do szyfratora czy uzbrojenia prostego obwodu alarmowego. Przy
zatgczeniu przekaznika na wyjsciu S pojawia sie jeden krétki sygnat, a przy wytgczeniu
dwa. Wyjscie to mozna obcigzy¢ max 0,5A/12V DC, co w zupetnosci wystarczy nawet w
przypadku zastosowania syreny o wysokim poziomie gtosnosci. Zacisk dodatni
sygnalizatora nalezy podtaczy¢ do +12V, a zacisk ujemny sygnalizatora do wyjscia S na
listwie zaciskowej.
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Wyjscie SAB stuzy do podtgczenia linii anty sabotazowej centralki alarmowej. Otwarcie
obudowy odbiornika J-113 powoduje natychmiastowe wyzwolenie alarmu.

Zaciski wyjsciowe przekaznikow K1 i K2. Podtaczajac te wyjscia nalezy pamietaé
0 nie przekraczaniu maksymalnej obcigzalnosci: 1A/30V DC.

UWAGA! Wejscie do trybu programowania mozliwe jest TYLKO przy wytgczonym
przekazniku (dioda K1 nie $wieci sie). Aby wytgczy¢ przekaznik nalezy przycisnac¢ klawisz
pilota lub chwilowo odtgczy¢ napiecie zasilania odbiornika.

1. Rejestracja pilota dwu klawiszowego.

a) naciskamy przycisk NAUKA do momentu zaswiecenia diody K2 (ok. 0,5sek.),
naciskamy ten przycisk pilota, ktéry ma sterowa¢ kanatem pierwszym dioda K2
zgasnie,

b) naciskamy ten przycisk pilota, ktéry ma sterowa¢ kanatem drugim dioda K2 zaswieci
sie na 3s, po czym bedzie pulsowac i zgasnie,
koniec rejestracji nowego pilota.

UWAGA ! Gdy préba wpisania nowego pilota przebiegnie niepomys$inie, dioda K2 mignie 1
raz i zgasnie. Nalezy wtedy rozpoczgc rejestracje od poczatku. Jezeli pamie¢ odbiornika
jest petna (wpisano 14 pilotéw) to wpisanie nowego pilota powoduje wykasowanie pilota
wpisanego jako pierwszy. W przypadku wiekszej niz 14 liczby uzytkownikéw nalezy
stosowac odbiornik z rozszerzong pamieciq tzw. wersje S (113 nadajnikow)

2. Ustawienie trybu pracy odbiornika.

UWAGA ! Zaréwno kanat pierwszy jak i drugi omawianego odbiornika moze pracowaé¢ w
trybie mono lub bistabilnym. Do ustawienia trybu pracy odbiornika potrzebny jest pilot, ktéry
zostat wcze$niej wpisany do pamigci odbiornika pkt.1. Jezeli zmiana trybu pracy dotyczy
kanatu pierwszego to nalezy uzyc¢ klawisza sterujgcego kanatem pierwszym. Jezeli zmiana
trybu pracy dotyczy kanatu drugiego to analogicznie nalezy uzy¢ klawisza sterujgcego
kanatem drugim.

a). Tryb monostabilny (czasowy)

Nacisnij przycisk NAUKA (dioda K2 zaswieci sie) i trzymaj tak dlugo az dioda K2 zacznie
pulsowa¢ wtedy nalezy zwolni¢ przycisk NAUKA. Po zwolnieniu przycisku NAUKA dioda K2
bedzie swiecic¢ Swiattem ciggtym przez ok. 2s, a nastepnie wolno pulsowac. Kazde mrugniecie
diody odpowiada czasowi ~1s. Aby ustawi¢ na przykiad czas 20s nalezy odliczy¢ 20 mrugnieé
diody K2 i nacisnag¢ klawisz pilota zatwierdzajgc dlugos¢ czasu.

Maksymalnie mozna ustawi¢ czas na 260s (4min 20sek). Jezeli w trakcie pulsowania diody
K2 (odliczania czasu) nie zostanie nacisniety klawisz pilota, to po odliczeniu 260s dioda K2
bedzie przez 1min Swieci¢ swiattem cigglym. Jezeli w tym czasie (ciggte swiecenie diody)
zostanie nacisniety klawisz pilota (akceptacja) to odbiornik ustawi czas maksymalny tj.
260s. Natomiast jezeli w tym czasie klawisz pilota NIE zostanie nacisniety to odbiornik
wyjdzie z trybu programowania i zachowa poprzednie ustawienia.

b). Tryb stabilny (zatacz wytacz)

Nacisnij przycisk NAUKA (dioda K2 zaswieci sie) i trzymaj nacisniety az do momentu, gdy
dioda K2 zacznie pulsowa¢ wtedy zwolnij przycisk NAUKA. Po zwolnieniu przycisku NAUKA
dioda K2 bedzie swieci¢ swiattem ciggtym przez ok. 2s i w tym czasie nalezy nacisna¢ klawisz
pilota.



