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Do czego to stuzy?

Nawet laikowi stowo mikroprocesor koja-
rzy si¢ z najnowsza technologia, postgpem
i wszechobecna dzi$ elektronika. Pierwszy
uktad tego typu wynaleziono ponad 30 lat
temu. Od tego czasu réznego typu mikro-
procesory zdobyly ogromna popularnosé.
Nas, elektronikow, niezbyt interesuja ,,duze”
mikroprocesory stosowane w komputerach
PC i notebookach. O wiele ciekawsze sa
mikrokontrolery, czyli ,,mniejsze” mikro-
procesory, majace za to wbudowane dodat-
kowe uklady peryferyjne. Zazwyczaj nie
zdajemy sobie sprawy, w jak wielu prze-
mystowo produkowanych urzadzeniach sa
one obecne. Dzigki tej popularnosci wraz
z postgpem technologicznym pojawiaja sig
coraz to nowe modele — mniejsze, tansze,

bardziej rozbudowane, energooszczedne.
Nic dziwnego, ze takze wsrod elektronikow
hobbystéw mikrokontrolery sa dzi§ bardzo
popularne.

Uktad przedstawiony w artykule to
prosty modut z mikrokontrolerem. Taki
miniaturowy modul mozna wykorzystaé
jako uniwersalny sterownik w dowolnym,
konstruowanym przez siebie urzadzeniu.
Znakomicie nadaje si¢ do réznych pro-
totypoéw, gdzie Dbedzie wspotpracowal z
uktadami zrealizowanymi w pajaku. Sercem
modutu jest popularny mikrokontroler
ATmega8 lub lepiej jeden z jego nastgp-
cOw: ATmega48/88/168 lub ATtiny28. Tani
i bogato wyposazony — jest znany chyba
kazdemu Czytelnikowi, ktory interesuje sig
technika mikroprocesorowa.

Jak to dziata?

Schemat ideowy przedstawiony jest na rysun-
ku 1. Najwazniejszym elementem modutu jest
oczywi$cie mikrokontroler — uktad US1. Mata
obudowa TQFP do montazu powierzchnio-
wego minimalizuje rozmiar modutu. Wbrew
pozorom nie sprawia tez wigkszych prob-
leméw w montazu. Ma ona tez inna zaletg
— dostgpnych jest tu osiem 10-bitowych wejs¢
przetwornika ADC, podczas gdy w obudowie
przewlekanej wyprowadzono tylko 6 wejsé,
z czego w ATmega8 dodatkowo 2 wejscia
maja rozdzielczo$¢ ograniczong do 8 bitow.
Wszystkie wyprowadzenia mikrokontrolera,
poza wyprowadzeniami resetu i taktowania,
zostaly wyprowadzone na pola lutownicze
umieszczone na brzegu plytki drukowanej
(fotografia 1). Pozostale elementy na ptytce
sa w zasadzie opcjonalne
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Wykaz elementow
Rt....... 10k w obudowie SMD 0805 lub 1206
Cl 10uF
C2,03,C6-C8........................ 100nF
w obudowie SMD 0805 lub 1206
CACh .. 33pF
w obudowie SMD 0805 lub 1206
USt ...l ATmega8, ATmega48/88/168
lub ATtiny28 w obudowie TQFP
Us2............ 78L05 w obudowie SMD S0-8
Lo dtawik miniaturowy 10uH
XToooo. rezonator kwarcowy |ub ceramiczny
CONT. ..o goldpin 2x3
Komp
w sieci handlowej AVT jako ki

(XCK/TO)PD4 S

Fot. 1 Wyprowadzenia modutu

“4PB4(MISO)
S3PB3(MOSI)

“4PB2(SS/0C1B)
PB1(OC1A)
PBO(ICP)
PD7(AIN1)
PD6(AINO)
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Rys. 2 Schemat
montazowy

Fot. 2 Miejsce odiaczenia

dzigki standardowemu, 6-stykowemu ztaczu.
Ostatnim elementem modutu jest rezystor R1
podtaczony do wejécia resetu procesora. Nie
jest on niezbedny, jednak warto go zamonto-
wac dla $wigtego spokoju.

Montaz i uruchomienie

Ptytka drukowana (rysunek 2) uktadu
zostala zaprojektowana jako dwustronna,
z elementami SMD montowanymi po obu
stronach. Dzigki temu modut jest matly
(22x38mm) i zmiesci si¢ nawet w ciasnej
obudowie. Montaz ukladu rozpoczynamy
od mikrokontrolera. Jak napisano wcze$niej,
jego przylutowanie nie jest trudne, szcze-
gblnie za pomoca plecionki lutownicze;j.

Kto nie miat dotad do czynienia z monta-
zem elementéw o tak drobnych wyprowa-
dzeniach, wiele pomocnych wskazdwek
moze znalez¢ w Internecie. Bardzo ciekawe
artykuty na ten temat ukazywatly si¢ tez w
2005 roku w ,Elektronice Praktycznej”.
Po uporaniu si¢ z mikrokontrolerem moze-
my przylutowaé reszt¢ elementow. Kwarc
XT montujemy na lezaco. Pola lutownicze
umieszczone po jego bokach pozwalaja na
dodatkowe przymocowanie go za pomo-
ca kawatka srebrzanki. Oczywiscie moze-
my tez zastosowaé miniaturowy kwarc w
niskiej obudowie. Musimy pamigtaé, ze
jesli nie montujemy dtawika L1, zastgpu-
jemy go zwora. Dodatkowo na ptytce prze-

masy analogowej

widziano mozliwo$¢ odlaczenia masy ana-
logowej od cyfrowej. Mozemy to zrobié
przez przecigcie Sciezki w miejscu zazna-
czonym na fotografii 2. Sasiednia przelotke
mozemy wykorzysta¢ wtedy jako wypro-
wadzenie masy analogowej. OczywiScie
operacj¢ taka przeprowadzamy tylko wtedy,
kiedy tego potrzebujemy i wiemy, czym to
grozi.

Mam nadziejg, ze ten prosty uktad pomo-
ze Czytelnikom naszego pisma w realizacji
wielu ciekawych uktadow.
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